CAN Bus Interf
Typ ADL:IS= _||_1Y<(a)2 o VIMCOM’
far:

Toyota:  Prius Il (2009-, ZVW30)

TY02/0 (Abb. dhnlich) als Zubehdr erhaltlich:
mit Universalanschluss, langes Anschlusskabel, ca. 1m
Kabellange ca. 0,15m

Interface zum direkten Anschluss an den Motor-CAN Bus zum Auslesen des
Geschwindigkeitssignals, Ruckwartsgangsignal, Klemme 15 und Beleuchtungssignal.

Anschlussbelegung

E\mgang / Bezeichnung Kabelfarbe Bemerkung
usgang
Eingang Masse schwarz
Eingang  Stromversorgung 12 V rot aDlzjassgler}teegr{ace ist fur eine Bordspannung von 12 Volt
Eingang CAN high gelb am Fahrzeug: siehe Seite 2
Eingang CAN low braun am Fahrzeug: siehe Seite 2
Ausgangsspannung:

Ausgang*) Geschwindigkeitssignal weild Rechtecksignal 0 .. 12 Volt,
KA Version: ca. 24400 Pulse pro km

Ausgang 0V:  entspricht off

Ausgang®) Riickfahrsignal grun Ausgang 12V:  entspricht on (Rickwartsfahrt)
. . Ausgang O0V:  Zindung aus

Ausgang®) Zindung gelb / rot Ausgang 12V:  Ziindung an

Ausgang®) Beleuchtung orange Ausgang QV:  Lichtaus

Ausgang 12 V: Licht an

*) Der maximal zuldssige Strom pro Ausgang betragt 180 mA. Gleichzeitig ist auf einen
Gesamtausgangsstrom aller Ausgdange zusammen von maximal 200 mA zu achten, da sonst das
Interface zerstdrt werden kann. Bei héherem Strombedarf (Zindung, R-Gang) ein Relais mit einem
Spulenwiderstand von min. 75 Q oder min. 150 Q bei zwei Relais verwenden.
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Anschlussreihenfolge:
Zundschlussel abziehen.
Die 8polige Molex Minifit Steckverbindung am Adapter trennen.

é ——

Alle Verbindungen nach Anschlussbelegung herstellen und kontrollieren.
Das Interface wieder an die Steckverbindung anstecken.
Zundung einschalten und den Adapter auf Funktion kontrollieren.

Fundort CAN Bus
Bild: FuBraum Prius lll

On Board Diagnose Buchse,
unterhalb der Lenkradsaule rechts

CAN-high: Pin 6 weil}
CAN-low: Pin 14 gelb

Vorderansicht, Pinbelegung OBD2

CAN-low: Pin 14, gelb
CAN-high: Pin 6, weil}
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Disclaimer

Bitte beachten Sie generell beim Einbau von elektronischen Baugruppen in Fahrzeugen die Einbaurichtlinien und Garantiebestimmungen des
Fahrzeugherstellers. Sie missen auf jeden Fall den Auftraggeber (Fahrzeughalter) auf den Einbau eines Interfaces aufmerksam machen und Uber die
Risiken aufklaren. Es empfiehlt sich mit dem Fahrzeughersteller oder einer seiner Vertragswerkstatten Kontakt aufzunehmen, um Risiken auszuschlieRen.
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